Fyzika 1.ro  énik

Druhy mechanickych pohyb a
Volny pad

Rovnomérny pohyb po kruznici
Vektorové s ¢&itani rychlosti
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Druhy mech. pohyb 14

e Druhy mechanickych pohyb a
Podle tvaru trajektorie
- p £imo &are
- k Zivo ¢arée
 Podle ¢&asove zm ény velikost
rychlosti
- rovnom é&rne

- nerovhom é&rne \izrychlené
zpomalené




Rovnomérn & pEgimo ¢ary

* Velikost ani sm ér rychlosti se na
celé trajektorii nem éni vV = konst
o Graf zavislosti rychlosti na ¢asu

v

v = konst.

ey

O .I-l



Rovnomérn & pEimo ¢ary

e Je-li dr&ha, kterou urazil hm. bod
zadobu ,@ draha, kterou urazil
zadobu t

_As_s-s
At t-t,

Vv

e V gase t,jlidraha a S =0 s=wvi

 Dradha rovnom é&rneho pohybu jep Fimo
umérna ¢&asu



Rovnomérn & pEimo ¢ary

e Ma-liv ¢ase t,(za éneme mézeni) hm.
bod jiz urazenu ur éitou nenulovou
drahu , pak

]

S0

As




Rovnom. zrychleny

* Velikost okamzité rychlosti se
zv étSuje  (zmensuje ) za stejné éasoveé
iIntervaly o stejnou hodnotu a plati

AV = konst a = konst

« Je-li velkost rychlosti v case f,
podobn & v velikost rychlosti v ¢ase t
pak velikost zrychleni

a:M = ‘V_VO‘
At t—t,




Rovnom. zrychleny
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Rovnom. zrychleny

e Pokudsev ¢ase t,B®. bod jiz
pohybuje ur  &itou nenulovou rychlosti
Vv, , pak plati

V=V, +at
e Velikost rychlosti rovhom érn &

zrychleného pohybu je linearni
funkci  &asu



Rovnom. zrychleny

 Dradharovnom é&rn & zrychleného pohybu
PEl nulové po &ate éni rychlosti

1
s=_at’
2
 Pzinenulovée po ¢&ate éni rychlosti
1 .-
S=§ +— at S = Vit

2



Rovnom. zrychleny

e Graf zavislosti drahy rovhom érn é
zrychleného pohybu na ¢ase

S A




Rovnom. zpomaleny

 Prorovnom érn & zpomaleny pohyb

plati, Ze zrychleni ma apa &ny
Smér nez po ¢&ate éni rychlost Vo

v=Vy,—at S=§ -~ —m



Volny pad
* Volny pad je zvlastnim p Fipadem

rovhom érn & zrychleného pohybu s
nulovou po ¢&ate éni rychlosti

e Zrychleni volného padu nazyvame
tihovym zrychlenim g
1

Vv = gt s=_Qt*
9 29

* Velikost tihoveho zrychleni je

g =9,80665 m[$™




Rov. pohyb po kruznici

e Jednad se o nejjednodussi k FIVO gary

pohyb

Trajektorii pohybu hm. bodu je
Kruznice

Bé&hem pohybu se
velikost rychlosti nem éni
nmé&ni se alesm é&r rychlosti




Rov. pohyb po kruznici

V kazdem bod & trajektorie ma

rychlost (obvodova rychlost) sm ér
te &ny ke kruznici
e K popisu pohybu volime st red vztazne

soustavy ve st redu kruznice

yo




Rov. pohyb po kruznici

« Hmotny bod urazi za dobu drahult
, pak polohovy vektor opiSe (hel

 Pro Mati As=A4¢r
. . WA
e Velikost rychlosti ,dosaptth_
t
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Rov. pohyb po kruznici

ﬁ@deme novou fyz.

 Pro podil za@
VA|i
veli &inu Uhlova rychlost u
- A9
At
 Jedna se o vektorovou veli éinu s
-1
jednotkou rad [ &




Rov. pohyb po kruznici

* Hm. bod kona pohyb periodicky

e ¢=2nrad zadobu T

« T senazyva ob é&zna doba nebo perioda

pohybu

e Pogetob éhd hm. bodu se nazyva
frekvence f,

« jednotka je sebcti hertz




Rov. pohyb po kruznici

. . 1
« Vztahmezi a fje T f ==

T

o Plati w:%‘,blze tedy napsat
t

. a):%l_—ﬂzzin‘ Agp =2nrad a A =T



Rov. pohyb po kruznici

Jelikoz se sm  é&r rychlosti v kazdém
okamziku m éni, musi existovat
nenulové zrychleni hm. bodu

Q)

Jedna se o zrychleni normalove

Je to slozka celkového zrychleni hm.
bodu

a=a +a kde fte _ &né zrychleni




Rov. pohyb po kruznici

* Velikost te éneho zrychleni a,
vyjad zuje zm énu velikosti rychlosti
 Velikost normalového zrychleni a

vyjad fuje zm énu sm éru rychlost




Rov. pohyb po kruznici

o Zde plati, ze zm éna velikost
rychlosti je rovna nule a proto

« Normalové zrychleni s@a.  &guje do

n

st £edu kruznice a je kolmé k vektoru
okamzité rychlosti V




Rov. pohyb po kruznici

 Normaloveé zrychleni  nazyvame
zrychlenimdost ~ #edivym &, =&,

« Celkové zrychleni je a = a,
* Pro velikost dost rediveho zrychleni
plati
V2

&y = nebo a, = w’r



Vekt. s ¢&itani rychl.

e Séitani m 1dzeme provest geometricky
 Nebo vektorovou algebrou

 Vysledkem se &teni je jeden kone
vektor




